	项目名称
	高分辨率小动物MRI

	项目编号
	2020-JK15-W1311 
	设备数量
	1 

	最高限价
	人民币:590万人民币  
	是否进口
	(是  (否

	设备功能要求

	设备具有最新的适用于小鼠、大鼠全身高质量的核磁成像功能，设备含2个射频发射通道、4个以上接收通道；具备非封闭式机架，机架后盖包含密封式舱门设计，可开启舱门后盖实现前后贯穿多方位接触实验动物的能力；具备高性能采集和后处理工作站，实现图像获取和最佳三维图谱的数据处理速度；全面符合CE Medical, DICOM, CFR21 标准。

	软硬件配置清单

	序号
	描述
	数量

	1
	3T低温超导磁体系统
	一套

	2
	射频发射系统
	一套

	3
	射频接收系统和射频线圈
	一套

	5
	采集工作站
	一台

	6
	数据后处理工作站
	一台

	7
	采集软件
	一套

	8
	图像后处理软件
	一套

	9
	动物舱及连接适配器
	一套

	10
	电子柜
	一套

	11
	冷却循环系统
	一套

	技术参数要求

	序号
	指标名称
	技术参数

	1
	超导磁体
	

	1.1
	磁体类型
	“无液氦”低温超导磁体

	1.2
	★磁体冷却方式
	磁体利用后置式脉冲管型低温冷却器以传导冷却的方式到达超导温度

	1.3
	＃低温冷却器
	利用脉冲管型低温冷却器，以进一步降低低温恒温器内部的振动，提供无重影的EPI图像

	1.4
	＃NbTi 螺线管
	带有多个相应线圈的 NbTi 螺线管，提高均匀性和屏蔽性。

	1.5
	★磁场强度
	≥3.0T

	1.6
	机身开孔直径
	≥170mm

	1.7
	轴向FOV
	最大轴向FOV≥240 mm，实现大鼠全身MRI成像

	1.8
	磁屏蔽
	无需磁屏蔽

	1.9
	★杂散漏磁场 5 高斯线
	离场中心距离：轴向的杂散场（纵轴向）≤ 0.8m；径向的杂散场（横轴向）≤ 0.6m

	1.10
	磁场均匀度
	±0.1ppm (DSV 50 mm),±0.05ppm (DSV 35 mm)

	1.11
	磁场稳定性
	磁场稳定性≤0.1ppm/h 

	1.12
	★智能磁体控制系统
	实时监控磁体状态，在系统不进行实验时会切换至低功耗的待机模式

	2
	梯度线圈和匀场系统 
	

	2.1
	＃主梯度线圈内径
	≥101mm

	2.2
	梯度磁场强度
	≥600mT/m

	2.3
	＃梯度上升时间
	＜50 µs at 100 A

	2.4
	空间分辨率
	≤50μm

	2.5
	梯度控制系统
	配备

	3
	射频系统
	

	3.1
	射频通道数
	2通道射频系统，并具有通道扩充能力，包括脉冲功率1KW 全频10-130MHz线性放大器

	3.2
	＃接收通道
	6个以上独立的宽频段接收通道，并具有可扩充能力；使用14 bit 80 MHz ADC作讯号收集

	3.3
	＃基线平整技术
	使用时间校正数字滤波方式提供平整基线

	4
	射频线圈
	

	4.1
	小鼠线圈
	小鼠线圈：内径：42mm；Tx / Rx : 发送/接收

	4.2
	大鼠线圈
	大鼠线圈：内径：72mm；Tx / Rx : 发送/接收

	4.3
	小鼠表面线圈
	配备

	4.4
	大鼠表面线圈
	配备

	5
	动物舱技术与规格
	

	5.1
	小鼠动物舱
	配备

	5.2
	大鼠动物舱
	配备

	5.3
	动物舱类型
	动物舱封闭式设计，含温度控制系统和透明舱盖

	5.4
	防病原体构造
	具有免疫缺陷型动物模型的防污染设计

	5.5
	实时生命监控系统
	采集数据时，系统自带生命体征监测系统，包括呼吸、心脏与温度反馈

	5.6
	数字化温控系统
	连续数控温度控制系统: 封闭气流回路嵌入动物舱舱体，杜绝开放气流回路带来的动物眼部干燥与病原体感染

	5.7
	小动物位置固定系统
	集成头位固定器：可以固定动物头位，配合4D/5D成像与可重复数据采集要求以及呼吸与门控系统装置

	5.8
	＃动物舱连接方式
	一键插入式连接：在所有扫描中均可以通过一键插入方便迅速地在两个系统间切换动物床

	6
	＃17" 触摸控制屏
	用于近距离控制MRI主机架，调节动物舱。龙门旋转、CT变焦电机、工作台高度、工作台平移、屏蔽、床交换。

	7
	工作站
	

	7.1
	＃工作站个数
	2台高性能工作站

	7.2
	工作站配置
	大于24液晶显示器、3.4 GHz and 16 GB 内存或者更高版本、64 位Windows操作系统、0.5 TB以上固态硬盘、图像处理单元(GPU)内存4GB或更高、符合DICOM 3.0与CFR 21 Part11标准协议的数据格式、全功能的DICOM服务器、12 TB原始/处理后的数据归档空间

	8
	软件
	

	8.1
	＃图像获取软件
	多模态图像获取软件，可分析MRI、PET、 SPECT、CT等一系列类型数据，包括采集和校准、管理、重建、可视化数据等，可根据通用的行业标准进行操作，并产生标准的DICOM图像

	8.2
	＃数据后处理软件
	后处理软件支持MRI、PET、 SPECT、CT等小动物成像系统的应用；基于图像处理单元加速图像重建，显示2D单个、垂直、倾斜角度的图像和3D图像查看；提供双模态、三模态和四模态融合，通过ROI勾画显示其中单个模态以及后续研究的信号。对不同的器官和组织，可选择特定的器官和组织分析窗口（肺，血管，骨，体- 空气）；不同体素算法（例如和，差，绝对差，平均值，最小值，最大值，乘）为后续研究做出一定的指导；多种图像浏览窗口；

	8.3
	分析软件
	前处理工具：裁剪工具-删除床和不需要的部分、平滑滤器-对相邻的体素做出调整；编辑工具：像素重新取样、转换像素单元、在批处理模式下对大多数任务进行预处理。

分析工具：3D ROI 分析、一键式导出ROI 值 (摄取, 浓度等)，可生成时间 - 活性曲线图等、任意测量两点间的距离；磁共振查看处理工具：生成, 查看和量化T1, T2, DWI 图、一键式导出ROI 值 (摄取, 浓度等)，可生成时间 - 活性曲线图等、

	8.4
	★Sequence 开发平台
	Sequence序列开发平台使您能够创建自己的序列或修改现有序列。直观的GUI（图形用户界面），对新序列的编程和测试非常简明。内置工具可帮助您测试各种可自由定制的重建和后处理算法并添加新算法。主要特点：

1）射频和梯度脉冲可视化；2）用于计算和计时的可定制的基于 JAVA 的代码；3）直观的参数管理4）能够定义独特的采集方案；5）交互式脉冲图可视化；6）预定义和自定义重建和后处理算法；7）用户定义的 Python 和 Matlab 脚本可作为简单而流畅的重建步骤执行；8）K空间可视化

	9
	磁共振成像序列
	

	9.1
	基本解剖学应用程序包
	快速定位，梯度回波2D / 3D，自旋回波，快速自旋回波2D / 3D，SE和FSE反转恢复选项，迭代匀场，PRAGE，MP2RAGE，FISP

	9.2
	驰豫水成像和脂肪水成像应用软件包
	多重回波梯度回波，多重反转恢复SE和FSE，多重回波自旋回波，多重FlipAngle GRE 3D，T1 EPI，定量B1映射，松弛曲线拟合，2/3点DIXON，脂肪化学位移校正图像

	9.3
	扩散应用程序包
	自旋回波DTI，EPI DTI，SPIRAL DTI，EPI DWI，ADC映射

	10
	＃功能扩展
	在使用中，为了开展更广阔的实验类型，可将MRI 3T系统升级为PET/MRI 3T,实现高空间分辨率的PET与MRI的图像融合，PET与MRI共用同一坐标系和成像舱进行成像，并可基于MRI实现数据衰减校正和散射校正。

	11
	＃机架前后开放形式
	机架前后可开放，具有可开启式后舱门

	售后服务要求

	1
	质保期
	安装日起1年

	2
	备件库
	国内有备件库

	3
	维修站
	国内有维修工程师

	4
	收费标准
	质保期外提供维修服务，零配件9折优惠

	5
	培训支持
	提供1周以上现场应用培训

	6
	维修响应
	2小时内响应；48小时内到达现场，一般故障和软件故障2日内解决。

	7
	到货时间
	签订合同后6个月内


说明: 功能要求、配置清单为必备要求，从功能角度提出；技术参数应体现设备档次要求，参数中区分“★”、“＃”参数，其中“★”参数为核心参数，为必须满足参数；“＃”参数为重要参数，在采购评审中分值较高。售后服务要求尽量填写，没有要求的可不填。

