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	项目名称
	动物步态分析系统

	数量
	1
	国产   进口

	设备最高投标限价
	65万元

	设备技术参数要求

	序号
	指标名称
	技术要求

	1
	步态跟踪技术
	系统可实现脚印和步态识别和分析

	★2
	自动化识别脚印
	系统可以全自动识别和分类四肢脚印，自动计算脚印和步态参数

	3
	可视化输出结果
	软件可以可视化：平面脚印图，步序图，脚印压力分布图，步序型式图，三维脚印图等

	4
	视频分辨率
	自动保存视频文件，可用于重新分析和其他用途。视频分辨率为640×480, 100帧/秒，可采集长至60秒的视频

	5
	双向分析功能
	支持双向分析功能，即动物前行和后退都能采集数据并进行分析

	6
	回放慢播功能
	系统有回放，快慢速播放功能

	7
	排错功能
	系统支持手动或自动纠错功能，以便排除无法识别的鼻尖和尾巴拖地的情景

	＃8
	步态分析参数
	8.1 系统至少可以提供两种类型的脚印和步态技术参数，一种是基于单只脚印的参数；另一种是基于不同脚印间关系的参数。

	
	
	8.2 单脚参数：脚最初触地时相（Initial contact），脚最大触地时相（Max contact），脚最大触地面积（Max area），脚触地压力（Intensity），脚印中心点的横轴距（X ），脚印中心点的竖轴距（Y），脚印宽度（Box width），脚印长度（Box length），脚印面积（Print area），脚触地时间（Stand），脚悬空时间（Swing），同一肢脚印间距离（Stride length），脚印最大接触面积/时间比值（Max contact at），脚摆动速度（Swing speed），站立参数（Stand index ），不同侧两脚间距（Base of support），脚印之间的位置关系（Print positions），同一脚爪触地时间占总时间的比例（Duty cycle）；

	
	
	8.3 基于不同脚印间关系的参数：单位时间内脚步数（Cadence），步序（Step sequence），步序正常指数（Regularity index），相位离差指数（Phase dispersions），摩擦参数（Couplings），同时触地指数（Support formulas），步序公式（Footfall formulas）相对站立时长比例（Standing on），动物运动速度变化率（Body Speed Variation）

	＃9
	步道硬件
	系统配有可发出红色背景的顶盖，允许软件系统捕捉到动物的背影，提高脚印自动识别的准确性；含有绿色内光源的玻璃步行道≥130 cm×20 cm×0.5 cm；配有联升装置，方便清洁；步道远侧有目标箱，可通过气味和食物等训练条件，有效缩短实验时间

	★10
	系统操作环境
	系统必须可在红光灯下或低照度的环境下操作

	＃11
	步道可调节性
	可以调整步行道侧壁，适合不同大小的动物进行实验

	★12
	[bookmark: _GoBack]配置
	12.1 高速摄像机：高速全彩摄像头，采样率≥100 Hz，焦距可调4mm-8mm镜头，捕捉玻璃步行道折射的光通量。摄像头采用UTP线与电脑网卡连接。

	
	
	12.2 台式电脑：i7-十代以上/内存32G/硬盘2T/显卡12G/win10/27寸液晶显示器

	★13
	质保
	整机免费质保三年



